A nyelvet kibovitjik egy 1j B szortu relaciojellel:
GyOb (“gyorsulé megfigyel6k™).

[tt “gyorsuld” azt jelenti, hogy “nem feltétlentil inercialis” .

Masszoval most kibovitjik, felgazdagitjuk a modellt
ujfajta megfigyelok hozzavételével. Ezek a gyorsuld meg-
figyelok. Tehat lesz egy kutyakonséges Specrel modell és
abban ujfajta “allatkak”, a “gyorsuld megfigyelok”.

Modell tehat:
(B, Obs, GyOb, Ph; Q,+,*,<; W) .
Tehat ut,,(h), h vilagképe ha m, h € GyOb értelmezett.

Specrel -t mindig feltessziik mostantdl fogva (Obs-ra)!
Egyszertiség kedvéért: (Q, 4+, x, <) wvalds szamok ren-
dezett teste. Ijj axiomak at fogunk majd felvenni GyOb-

ra, pl.
Obs C GyOb.

Az 1j axidémarendszert itt nem vizsgaljuk kimeritéen, nem
is adjuk meg minden elemét, csak néha utalunk az 1j
axiomakra.



Erinté és egylittmozgd inercialis megfigyelo.

érint,,(k, h, p) azt jeloli, hogy ut,, (k) érinti ut,,(h)-t a p
pontban (mint két gorbe). Azaz, p € ut,,(k) Nut,,(h) és
vm(k)(p) = vm () (p).

Ax1g(Erint6 Axiéma)

Megfigyelo életutjanak minden pontjan van érinto inercialis
megfigyelo.

Vh € GyOb Vm € Obs Vp € ut,,(h) Ik € Obs

érint,, (k, h, p).

Ax2g(Egyiittmozgd Axiéma)

Gyorsulo h megfigyelo az érintés pillanataban ugyanugy
latja a vilagot mint egy érinto inercialis k& megfigyelo.

Vh € GyOb Vm € Obs Vp € ut,,(h) Jk € Obs

(érint,,(k, h,p) A\ [e =esp(p) = Ve > 035 >0

Vq € Ss(loci(e))|q — locy(esk(q))| < ex|qg — lock(e)| A

Vg € Ss(locy(e))|q — loci(esn(q))| < ex|qg — locp(e)]]) .

A fenti formulaban szereplo k neve egytittmozgd inercialis
megfigyel6. Tehat egytittmozgd megfigyeld olyan érintd
megfigyelO, akivel h “ugyanugy latja a vilagot az érintés
pillanataban”. egyitt(k,h,e) azt jeldli, hogy k a h-val az
e eseményben egylittmozgo inercialis megfigyelo.



Ax3g(Gyorsuld Ego Axioma)
Gyorsulo megfigyelo élettitja az idotengely “lathatd” része.

Vh € GyOb ut,(h) ={p €t :esp(p) # 0} .

Ax3g’(Gyorsuld Intervallum Ego Axiéma)

Gyorsulé megfigyelo életutja az idétengely nyilt osszefliggo
intervalluma.

Vh € GyOb Ja,b € Q (utp(h) ={p €t:a <p < b} or
utp(h) ={pet:a<p}oruty(h)={pet:p <b}or
uth(h) = f)

Ax3g” (Gyorsuld Eros Ego Axioma)
Gyorsulo megfigyelo életutja az idotengely.
Vh € GyOb uty(h) = t.

Ezeket az ego axidmakat (Ax3g - Ax3g” ) késéhb ab-
ban a gyengébb alakban tessziik majd fel, hogy a gyorsulo
megfigyel6 életitja csak parhuzamos a t tengellyel (nem
feltétleniil van pont rajta).



Egyenesvonali (de nem feltétlentil egyenletes) mozgasokat
fogunk vizsgalni. Tehat a mozgo test iranyat nem valtoztatja,
csak sebességét (esetleg). Téridodiagramban ez annak
felel meg, hogy &ll6 (azaz fluggdleges) sikbeli gorbéket
néziink. Rajzban ez olyan mintha n = 2 eset lenne.

Megjegyzés: “egyenesvonali mozgas” abszolit fogalom,
azaz ha egy body életutja egyenesvonali egy inercidlis
megfigyelO szerint, akkor ugyanezen body életutja egye-
nesvonalt az Osszes inercialis megfigyel6 szerint.
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Gyorsuléas ,oka”. Animacidk értelmezése.

Ugy képzeljiik, hogy a gyorsuld megfigyeld a gyorsulédst
(azaz sebességvaltozast) ilUzemanyag hasznalataval éri
el (pl. brikettet tlzel a kazanban, vagy fotonokat 16
ki hatrafelé az UGrhajébol).

Ha nem hasznal Uzemanyagot, akkor inercialis palyan
mozog. Ha egy gyorsuld megfigyeld hirtelen abbahagyja
a tizelést, akkor életutja atmegy egy inercialis
életitba: a tlzelés abbahagyadsanak pillanataban vele
egylittmozgd inercidlis megfigyeld életutjéba.

Masképpen ranézve: Egy alma van az Urhajdban. Kiteszi
az almat az UGrhajdé ablakan és elengedi -- az alma
elrepil, életutja az egylittmozgd inercidlis
megfigyeldé.

Vagy elejti az almat a Foldon és az alma gyorsulasaval
méri a gravitacidét. Newton hozta kapcsolatba leeséd
almakat és a Hold F&ld korili palyajat, az elsd Nagy
Egyesités. Ld. Elegant Universe film kurzus végén.
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